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前　　言

　　本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国低速汽车标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２３４）归口。

本标准负责起草单位：山东五征集团有限公司、机械工业农用运输车发展研究中心。

本标准参加起草单位：杭州杭挂机电有限公司、北汽福田汽车股份有限公司诸城汽车厂、成都王牌

汽车集团股份有限公司。

本标准主要起草人：王侠民、张咸胜、张琦、王亚飞、韩术亭、翁里。
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低速货车　操纵机构的位置、

最大操纵力和操纵方法

１　范围

本标准规定了低速货车行车制动器、驻车制动器、离合器、转向系统、液压自卸系统等操纵机构的位

置、最大操纵力和操纵方法。

本标准适用于低速货车。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版本均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研

究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ２０３４１　农林拖拉机和自走式机械　操作者操纵机构　操纵力、位移量、操纵位置和方法

（ＧＢ／Ｔ２０３４１—２００６，ＩＳＯ／ＴＳ１５０７７：２００２，ＩＤＴ）

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

操纵机构　犮狅狀狋狉狅犾

由操作者操纵引起低速货车、低速货车的装置或机构动作的装置。

３．２

操纵机构操纵力　犮狅狀狋狉狅犾犪犮狋狌犪狋犻狅狀犳狅狉犮犲

沿操纵机构移动方向、施加在操纵机构接触表面的中心、并垂直于接触表面，以实现操纵功能的力。

３．３

最大操纵力　犿犪狓犻犿狌犿犪犮狋狌犪狋犻狅狀犳狅狉犮犲

在正常操作条件下，为实现所需操纵功能而允许施加于操纵机构的最大力。

３．４

前方　犳狅狉狑犪狉犱

按制造厂规定，低速货车及其座椅处于直线向前行驶状态，坐在驾驶座上的操作者面向的方向。

４　最大操纵力

低速货车操纵机构的最大操纵力应符合表１的要求。

本标准未规定的操纵机构的最大操纵力参照执行ＧＢ／Ｔ２０３４１的规定。

１

犌犅／犜２３９１６—２００９



 
 
    
   HistoryItem_V1
   InsertBlanks
        
     Where: after current page
     页数: 1
     与当前相同
      

        
     1
     1
     1
     338
     258
            
       CurrentAVDoc
          

     SameAsCur
     AfterCur
      

        
     QITE_QuiteImposingPlus2
     Quite Imposing Plus 2 2.0
     Quite Imposing Plus 2
     1
      

   1
  

    
   HistoryItem_V1
   TrimAndShift
        
     Range: all pages
     Trim: fix size 8.268 x 11.693 inches / 210.0 x 297.0 mm
     Shift: 无
     Normalise (advanced option): 'original'
      

        
     32
            
       D:20090924100600
       841.8898
       a4
       Blank
       595.2756
          

     Tall
     1
     0
     No
     417
     250
    
     None
     Up
     0.0000
     0.0000
            
                
         Both
         AllDoc
              

       CurrentAVDoc
          

     Uniform
     0.0000
     Top
      

        
     QITE_QuiteImposingPlus2
     Quite Imposing Plus 2 2.0
     Quite Imposing Plus 2
     1
      

        
     3
     10
     9
     10
      

   1
  

 HistoryList_V1
 qi2base





