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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２２１３７《工业过程控制系统用阀门定位器》分为如下两部分：

———第１部分：气动输出阀门定位器性能评定方法；

———第２部分：气动输出智能阀门定位器性能评定方法。

本部分为ＧＢ／Ｔ２２１３７的第２部分。

本部分等同采用ＩＥＣ６１５１４２：２００４《工业过程控制系统　第２部分：气动输出智能阀门定位器性能

评定方法》（英文版）。

为便于使用，根据ＧＢ／Ｔ１．１—２０００《标准化工作导则　第１部分：标准的结构和编写规则》，对

ＩＥＣ６１５１４：２０００做了下列编译性修改：

ａ）　删除了ＩＥＣ６１５１４２：２００４的前言；

ｂ）　凡有“ＩＥＣ６１５１４２”的地方改为“ＧＢ／Ｔ２２１３７．２”；

ｃ）　“本标准”改为了“本部分”；

ｄ）　用小数点“．”代替作小数点的逗号“，”；

ｅ）　标准名称由《工业过程控制系统　第２部分：气动输出智能阀门定位器性能评定方法》改为《工

业过程控制系统用阀门定位器　第２部分：气动输出智能阀门定位器性能评定方法》。

本部分的附录Ａ为规范性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会第一分技术委员会归口。

本部分起草单位：西南大学、中国四联仪器仪表集团、上海工业自动化仪表研究所、机械工业仪器仪

表综合技术经济研究所。

本部分起草人：黄伟、周雪莲、何强、刘进、范铠、冯晓升。

本部分为首次发布。
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引　　言

　　包括阀门定位器在内的新型过程控制及检测仪表多数都带有微处理器，因此，数字化数据处理、通

信以及人工智能方法的运用将使这些仪表更加复杂，并带来可观的附加值。

新型阀门定位器不仅仅只控制阀门位置，往往还具有更多的功能，如自诊断、执行机构／阀门状态监

视和报警。各种新增的功能变化非常大，已不再是功能单一的“凸轮型”定位器可比，因此，虽然性能测

试相关的精度仍然很重要，但已不再足以说明定位器的灵活性、性能以及其他工程、安装、可维护性、可

靠性、可操作性方面的特点。

本部分中的评定方法考虑了性能测试及软硬件设计审查。文档的编排在一定程度上遵从了

ＧＢ／Ｔ１９７６７—２００５的框架。在ＧＢ／Ｔ２２１３７．１中描述的性能测试多数对于智能阀门定位器仍然有效。

建议进一步阅读ＧＢ／Ｔ１８２７２。
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工业过程控制系统用阀门定位器

第２部分：气动输出智能阀门

定位器性能评定方法

１　范围

ＧＢ／Ｔ２２１３７．２所规定的设计评审和测试，是为了测量和确定单作用或双作用智能阀门定位器的

静态和动态性能、智能化程度和通信能力。这些测试可用于接收标准模拟量电路输入信号的定位器（在

ＧＢ／Ｔ３３６９．１和ＧＢ／Ｔ３３６９．２中被规定）和（或）经由通过数据通信链路传输数字信号并有气动输出的

定位器。在第３章中定义的智能阀门定位器是一种通过数据处理、决策生成和双向通信数字技术来实

现其功能的仪表，可以配备附加的传感器和附加的功能来补充其主要功能。

智能阀门定位器的性能测试需要先将定位器安装好并与一个或多个执行机构／阀门组件连接，所构

成的组合体中，一些特定的特征参数需要仔细选择和报告，如：尺寸、行程、摩擦力（回差）、填充类型、弹

簧组件和气动部分的气源压力。需要注意，组合体中的定位器性能与执行机构有关，尤其是在确定定位

器运行范围（动态响应和稳定性）时，需要在不同尺寸的执行机构上进行测试。

本部分所提供的评定方法旨在供生产制造商确定其产品的性能，以及用户或测试实验室用于检验

设备性能。建议智能定位器的生产制造商在早期开发阶段就运用本部分。

本部分为了给智能阀门定位器的设计评定提供指导，提供了：

———按结构化方法评审智能阀门定位器硬件和软件设计的一览表；

———在不同环境和操作条件下测量和限定智能阀门定位器性能的测试方法；

———报告获得数据的方法。

当不要求按本部分进行全面测试或不可能实现全面测试时，应完成必要的测试，并按本部分的相关

部分报告结果，在这种情况下，测试报告中应陈述哪些本部分所规定的测试项目没有被包括，另外，被省

略的各项也应该提到，以给报告的阅读者一个清晰的范围。

本部分也适用于带微处理器但不能进行双向通信的非智能阀门定位器，在这种情况下，评定应简化

成限定的性能试验程序和简略的结构评审。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２２１３７的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ７７７—２００８　工业自动化仪表用模拟气动信号（ＩＥＣ６０３８２：１９９１，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２４２３．１—２００１　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法 试验Ａ：低温（ｉｄｔＩＥＣ６００６８

２１：１９９０）

ＧＢ／Ｔ２４２３．２—２００１　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｂ：高温（ｉｄｔＩＥＣ６００６８２

２：１９７４）

ＧＢ／Ｔ２４２３．３—２００６　电工电子产品环境试验　第２部分：试验方法　试验Ｃａｂ：恒定湿热试验

（ＩＥＣ６００６８２７８：２００１，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２４２３．７—１９９５　电工电子产品环境试验　第二部分：试验方法　试验Ｅｃ和导则：倾跌与翻

１

犌犅／犜２２１３７．２—２００８／犐犈犆６１５１４２：２００４




