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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由江苏省机器人与机器人装备标准化技术委员会提出并归口。
本文件主要起草单位:常州威航信息科技有限公司、常州检验检测标准认证研究院、苏州视晓智能

科技有限公司、柯泰光芯(常州)测试技术有限公司、常州工程职业技术学院、江苏集萃智能制造技术研

究所有限公司。
本文件主要起草人:蒋威、赵长金、葛斌、刘文、黄浩艳、祝骅、周骏、卢钰、张华东、王直荣、王振。
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工业机器人用视觉模块通用技术条件

1 范围

本文件规定了工业机器人用视觉模块的术语、分类、组成、主要性能参数、技术要求、试验方法和检

验规则、标志及包装、存储及运输等。
本文件适用于工业机器人端,用于从事视觉检测、测量等应用的工业机器人用视觉模块。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB2893—2008 安全色

GB2894—2008 安全标志及其使用导则

GB/T4208—2017 外壳防护等级(IP代码)

GB/T4768—2008 防霉包装

GB7000.1—2015 灯具 第1部分:一般要求与试验

GB7000.7—2005 投光灯具安全要求

JB/T7233—1994 包装机械安全要求

GB11291.1—2011 工业环境用机器人 安全要求 第1部分:机器人

GB/T15706—2012 机械安全 设计通则 风险评估与风险减小

GB19517—2009 国家电气设备安全技术规范

GB/T20438.2—2017 电气/电子/可编程电子安全相关系统的功能安全 第2部分:电气/电子/
可编程电子安全相关系统的要求

GB/T20867—2007 工业机器人 安全实施规范

GB50169—2006 电气装置安装工程接地装置施工及验收规范

ISO12233:2000 摄影 电子照相机 分辨率测量(Photography—Electronicstill-picturecamer-
as—Resolutionmeasurements)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
工业机器人用视觉模块 visionmodulesforindustrialrobots
在工业机器人系统中使用的视觉模块,其作用主要是采用工业相机、工业镜头、光源及相关软件算

法实现机器视觉控制功能,以配合工业机器人实现某种视觉功能的模块。

3.2 
视觉传感器 visualsensor
视觉传感器是视觉模块的最主要单元,它利用光学元器件进行视觉信号的捕捉和处理,并输出数据
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