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引  言

JJF1001 《通用计量术语及定义》、JJF1059.1 《测量不确定度评定与表示》、

JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》和JJF1094 《测量仪器特性评定》共同

构成支撑本规范制定工作的基础性系列规范。
本规范在制定过程中参考了GB/T30447—2013 《纳米薄膜接触角测量方法》的相

关内容。
本规范为首次发布。
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光学接触角测量仪校准规范

1 范围

本规范适用于光学接触角测量仪的校准。

2 引用文件

本规范引用下列文件:

JJF1059.1 测量不确定度评定与表示

JJF1071—2010 国家计量校准规范编写规则

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和定义

JJF1001、JJF1059.1和JJF1094界定的及下列术语和定义适用于本规范。

3.1 接触角 contactangle
气、液、固三相交界处的气-液界面的切线与固液交界线之间的夹角θ (见图1)。
注:接触角分为静态接触角和动态接触角,本规范中接触角均指静态接触角。

a)θ<90° b)θ>90°

图1 接触角示意图

3.2 座滴 sessiledrop
位于固体表面上表面的液滴。

4 概述

光学接触角测量仪,也称光学成像式或影像式接触角测量仪,是测量液体对固体材

料接触角的仪器,主要用于表征液体对固体材料表面的润湿性能,其工作原理为将液滴

滴于样品表面,形成座滴,通过光学成像获取座滴的图像,利用计算机软件,通过数学

模型 (如圆、椭圆、杨-拉普拉斯方程等)拟合出座滴图像的轮廓并得到接触角。
光学接触角测量仪 (以下简称 “接触角仪”)主要由光源、液滴进样单元、样品

台、图像采集单元、图像分析单元等部分组成,图2为接触角仪结构示意图。光源可以

是白炽灯或者光纤类型的灯,其产生的热量不能影响试样或液滴。图像采集单元通常是
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