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自走式农业机械导航系统作业性能要求
及评价方法

1 范围

本标准规定了自走式农业机械自动导航系统(以下简称“农机导航系统”)的术语和定义、作业性能

要求、检测条件、检测流程、测试报告及性能评级。
本标准适用于与自走式农业机械配套使用的农机导航系统(基于全球导航卫星定位技术)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T9390—2017 导航术语

ISO12188-2:2012 农林业机械与拖拉机 农业定位与导航系统的试验规程 第2部分:基于卫

星自动导航系统的水平直线行走测试(Tractorsandmachineryforagricultureandforestry—Testpro-
ceduresforpositioningandguidancesystemsinagriculture—Part2:Testingofsatellite-basedauto-

guidancesystemsduringstraightandleveltravel)

3 术语和定义

GB/T9390—2017和ISO12188-2:2012界定的以及下列术语和定义适用于本文件。为了便于使

用,以下重复列出了ISO12188-2:2012中的某些术语和定义。

3.1 通用术语

3.1.1
自走式农业机械 self-propelledagriculturalmachinery
配有动力、由驾驶员操纵行驶的农业机械,如拖拉机、联合收割机和喷雾机等。

3.1.2
农机导航系统 auto-guidancesystemsofagriculturalmachinery
使自走式农业机械按照预设轨迹自动行驶的控制系统。

3.1.3
操作人员 operator
操作或监控农机导航系统的工作人员。
[ISO12188-2:2012,定义2.1.11]

3.1.4
定位装置 positioningdevice
利用卫星无线电导航信号实时确定和输出天线中心点在地理坐标系中位置的装置。
[ISO12188-2:2012,定义2.1.1]
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