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机动车超速自动监测系统检定规程

1 范围

本规程适用于固定安装在道路上,采用雷达多普勒频移原理或地感线圈测速原理的

机动车超速自动监测系统(以下简称监测系统)测速计量性能的首次检定、后续检定和使

用中检验。

2 引用文献

JJG528—2004 《机动车雷达测速仪》。
使用本规程时应注意使用上述引用文献的现行有效版本。

3 术语

3.1 机动车超速自动监测系统 (automaticmonitorsystemforvehiclesspeeding)
固定安装于道路上,对监测车道内机动车行驶速度进行实时、自动测量,同时拍摄

超出该车道限速范围行驶的机动车辆图像,自动记录该车道内机动车行驶时的速度值、
日期、时间、地点等相关信息的监测系统。

3.2 测速误差 (errorofmeasuredspeed)
监测系统速度测量值与给定的标准速度值之差为测速误差。
本规程中,速度检定过程分为模拟信号检定和现场计量检定两个步骤。监测系统速

度测量值与目标速度模拟装置产生的标准速度值比较得到的测速误差称为模拟测速误

差,现场计量检定中监测系统速度测量值与标准测速仪给出的标准速度值比较得到的测

速误差称为现场测速误差。
注:标准测速仪可以选择一个五轮仪或其他机械式、电子式或光学测速设备,能够测量车辆即

时速度的准确度满足本规程第7.2条要求的计量标准器。

4 概述

监测系统是指应用雷达多普勒频移原理或地感线圈测速原理,对监测车道内机动车

行驶速度进行实时、自动测量且同时拍摄超出该车道限速范围行驶的机动车辆图像的系

统。该监测系统通常是由测速单元、图像处理单元、通信单元及辅助照明单元等部分组

成。
基于雷达多普勒频移原理的测速单元测速依据公式(1),

fd =2cKf0v (1)

式中:fd———多普勒频率,Hz;

c———电磁波的传播速度 (3×105km/s);

K———单位换算系数 (103/3.6);
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