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前 言

近年来，随着经济社会的发展，果园规模化经营的要求越来越迫切，果树的种植面积不断扩大。由于果实

采摘作业所用劳动力多，许多制造简单与价格便宜的辅助采摘机械得以推广和应用，其中采摘平台的应用

最为广泛。这些机械的使用不仅提高了采摘效率，而且降低了果实的损伤率，节省了人工成本，提高了果

农的经济效益，对提高采摘作业的机械化程度有重要的意义。国际上，一些以日本、美国和德国等一些发

达国家，已经从20世纪80年代开始研究采摘机器人，并取得了一些成果，而我国在该领域中的研究还处于

起步阶段，因此我们必须加快对采摘自动化的研究，为我国的农业的生产和发展做出贡献。采摘作业主要

依靠人站在采摘平台上进行人工采摘，采摘平台是液压升降平台这样就解决了人矮树高采摘困难的现象。

而输送装置主要是采用电动机带动输送带进行果蔬的运输，本课题采用的是多输送带式，这样不仅提高工

作效率同时也降低了果农的采摘费用。
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工程概况

多输送带式采摘作业平台设计主要包括传送装置、动力装置、自动升降装置平台、收集装置等。主要是自

动升降装置平台的设计，必须要通过实际勘测，对树高、树宽和行间距等实际测量，设计所需参数必须符

合实际的应用，满足在实际采摘过程中的要求。经过实地测量果树一般高度为2~3米（主要针对南疆地区矮



化密植果树林），两树之间的间距2~3米，所以设计自动升降平台是要考虑实际情况，不宜过高也不宜过

矮。其主要是利用液压原理完成自动升降工作，则平台的设计主要由底板、推门、护栏等零件组成

传送装置的设计同样为设计的重点，传送带必须是特制的，主要是考虑到苹果的圆滑性传送带上必须设计

挡板，防止苹果滚落以至于摔坏果子。
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