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前  言
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工业机器人 用户编程指令

1 范围

本标准规定了面向用户的工业机器人编程基本指令。
本标准适用于弧焊机器人、点焊机器人、搬运机器人、喷涂机器人、装配机器人(包含但不是全部)等

工业机器人。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1
运动指令 moveinstruction
对工业机器人各关节转动、移动运动控制的相关指令。

2.2
数据处理指令 dataprocessinginstruction
工业机器人进行数据操作的相关指令。

2.3
信号处理指令 signalprocessinginstruction
对工业机器人信号输入输出通道进行操作的相关指令,包括对单个信号通道和多个信号通道的设

置、读取等。

2.4
流程控制指令 flowcontrolinstruction
对机器人操作指令执行顺序产生影响的相关指令。

2.5
数学运算指令 mathinstruction
对程序中相关变量进行数学运算的指令。

2.6
逻辑运算指令 logicoperationinstruction
完成程序中相关变量的布尔运算的相关指令。

2.7
数据变量说明指令 declarationdatainstruction
工业机器人编程指令中数据类型说明指令。

2.8
数据编辑指令 dataeditinginstruction
对工业机器人编程指令中的后台位姿坐标数据进行相关编辑管理的指令。

2.9
操作符 operationsign
工业机器人编程指令中简化使用的一些数学运算、逻辑运算的操作符号。
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