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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件修改采用IEC61174:2015《海上导航和无线电通信设备及系统 电子海图显示与信息系统

(ECDIS)操作和性能要求、测试方法及要求的测试结果》。
本文件与IEC61174:2015的技术差异及其原因如下:
———删除3.1.32,在3.2中增加缩略语RTS,为了便于使用;
———在3.2缩略语中增加CPA、TCPA、IHB、NAVTEX,为了便于使用;
———删除了规范性附录I中的图I.2,北大西洋的航迹图示例不适用于我国国情。
本文件做了下列编辑性改动:
———删除了附录G中G.1之前的注;
———删除了图J.1、图J.2、图N.1和图N.2。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国船舶电气及电子设备标准化技术委员会(SAC/TC531)提出并归口。
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海上导航和无线电通信设备及系统
电子海图显示与信息系统(ECDIS)

操作和性能要求、测试方法及
要求的测试结果

1 范围

本文件规定了电子海图显示与信息系统(ECDIS)设备的操作和性能要求、测试方法及要求的测试

结果,这些设备的性能不低于IMOMSC.232(82)决议中的要求。
本文件基于IMOMSC.232(82)决议的性能标准,并与IMOA.694(17)决议和IEC60945相关。酌

情参考IMOMSC.232(82)决议。
与上述IMOMSC.232(82)决议相关的是国际水道测量组织 (IHO)出版物1):IHOS-32、IHOS-

52、IHOS-57、IHOS-61、IHOS-63和IHOS-64。本文件对上述出版物中适用于ECDIS设备的内容进

行了摘录。
(232/A2.1)这些性能要求宜适用于各类船舶上安装的所有ECDIS设备,包括:
———专用独立工作站;
———作为综合导航系统(INS)一部分的多功能工作站。
(232/A2.2)这些性能要求适用于ECDIS操作模式、附录G中规定的在RCDS操作模式下运行的

ECDIS和附录F中规定的ECDIS后备装置。
(232/A2.3)海图数据的结构和格式要求、海图数据的加密和表示都在相关IHO标准的范围内,包

括那些规范性引用文件中列出的标准。
本文件的要求不对设备和系统使用新技术进行限制,需要保证所提供的设施性能不低于本文件的

要求。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

1) IHO出版物在http://www.iho.int查阅,并附带所有补充资料。

IEC60945 海上导航和无线电通信设备及系统 一般要求 测试方法和要求的测试结果

(Maritimenavigationandradiocommunicationequipmentandsystems—Generalrequirements—Meth-
odsoftestingandrequiredtestresults)

注:GB/T15868—1995 全球海上遇险与安全系统(GMDSS)船用无线电设备和海上导航设备通用要求测试方法

和要求的测试结果(IEC60945:1994,IDT)

IEC61162-1 海上导航和无线电通信设备及系统 数字接口 第1部分:单发话器和多受话器

(Maritimenavigationandradiocommunicationequipmentandsystems—Digitalinterfaces—Part1:

Singletalkerandmultiplelisteners)

IEC61162-450 海上导航和无线电通信设备及系统 数字接口 第450部分:多发话器和多受话

1
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