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引  言

  本规范根据JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》规定的规则编写。
本校准规范在制订过程中参考了JJF (军工)20—2012 《多分量测力仪校准规范》

JJG391—2009 《力传感器》JJG632—1989 《动态力传感器》中的术语、符号与定义以

及相关的技术要求。本规范给出了校准多分量力传感器计量特性的校准条件、校准项目

和校准方法。
本规范为首次发布。
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多分量力传感器校准规范

1 范围

本规范适用于压电式及应变式多分量力传感器的静态校准。

2 引用文件

本规范引用下列技术文件:

JJG391—2009 力传感器

JJG632—1989 动态力传感器

JJF1011—2006 力值与硬度计量术语及定义

JJF (军工)20—2012 多分量测力仪校准规范

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和计量单位

3.1 单分量校准 calibrationofacomponent
对多分量力传感器的某一个分量单独进行校准的过程。

3.2 多分量校准 calibrationofmulti-component
对多分量力传感器的两个或两个以上分量同时施加载荷进行校准的过程。

3.3 耦合误差 couplingerror
某分量负荷作用到传感器上时,引起的其他分量负荷输出的变化与其他分量额定负

荷作用下输出的比值。

4 概述

多分量力传感器指能同时对力矢量的六个广义力分量中至少两个分量进行测量的力

传感器。

5 计量特性

多分量力传感器计量特性见表1。
表1 计量特性

序号 计量特性名称

1 零点输出

2 回零差

3 额定输出
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