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第一章、绪论 知识测试
1、 希望实现发光二级管的光强连续控制，应使用哪类引脚
答案: PWM输出
2、 Arduino Uno有多少个Digital IO引脚？
答案: 14
3、 Arduino Uno有多少个AnalogIO引脚？
答案: 6
4、 在Arduino的开发API中，AnalogWrite函数通过什么引脚进行输出？
答案: PWM引脚
5、 需要使用哪个函数来读取数字输入值？
答案: digitalRead
6、 需要使用哪个函数来设置数字引脚的工作方式？
答案: pinMode
7、 什么是CPS技术？
答案: 信息物理系统
8、 CPS技术和创客行为有什么联系
答案: cps为创客提供了技术基础
9、 关于arduino 板上个输入/输出引脚的功能正确的是
答案: 模拟输入引脚可以作为数字输入引脚，反之不行。;
不是所有的模拟量输出均可用PWM引脚功能实现;
可以简单将多个输入设备接在同一个引脚上，以减少引脚的占用
10、 创客是什么？
答案: Maker;
努力将自己的创意变为现实的人
11、 在Arduino开发环境中，关于setup()函数和loop()函数的论述正确的是
答案: setup通常用来存放只需执行一次的代码;
loop函数通常用来存放循环执行的代码
12、 关于PWM 论述正确的是
答案: PULSE WIDTH MODULATION;
脉冲宽度调制;
输出占空比可调的方波;
是数字量转换为模拟输出的一种实现方式
13、 进行传感器数据获取或应激器控制只能使用arduino系列开发板
答案: 错误
14、 如果不需要初始化，setup函数可以为空或删除
答案: 错误
15、 在Arduino开发环境中，setup()函数和loop()函数分别起什么功能？
答案: setup放只执行一次的初始化代码。loop放循环执行的代码
16、 需要使用哪个函数来读取数字输入值？（写出函数名称，注意大小写，不要带刮号）
答案: digitalRead
17、 需要使用哪个函数来设置数字引脚的工作方式？（写出函数名称，注意大小写，不要带刮号）
答案: pinMode
18、 什么是CPS技术？
答案: 信息物理系统
19、 在你的理解中，创客是什么？
答案: Maker 努力将自己的创意变为现实的人
20、 CPS技术和创客行为有什么联系
答案: cps为创客提供了技术基础，是当前技术的前沿
21、 什么是PWM输出功能？何时使用
答案: PULSE WIDTH MODULATION 脉冲宽度调试，输出占空比可调的方波，一般用于控制或模拟输出
22、 希望实现发光二级管的光强连续控制，应使用哪类引脚？
答案: PWM输出
23、 CPS技术和创客行为有什么联系？
答案: cps为创客提供了技术基础
24、 在Arduino开发环境中，关于setup()函数和loop()函数的论述正确的是：
答案: setup通常用来存放只需执行一次的代码;
loop函数通常用来存放循环执行的代码
25、 关于PWM 论述正确的是：
答案: PULSE WIDTH MODULATION;
脉冲宽度调制;
输出占空比可调的方波;
是数字量转换为模拟输出的一种实现方式
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