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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件等同采用ISO9518:2018《林业机械 便携式链锯 反弹试验》。
本文件做了下列最小限度的编辑性改动:

a) 为了与现有标准体系协调,将文件名称改为《便携式链锯 反弹试验》;

b) 为了便于理解,式(3)、式(4)增加了“9.8———引力常量,单位为牛每千克(N/kg)”的说明。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由国家林业和草原局提出。
本文件由全国林业机械标准化技术委员会(SAC/TC61)归口。
本文件起草单位:浙江亚特电器股份有限公司、浙江派尼尔科技股份有限公司、浙江中马园林机器

股份有限公司、南京泉峰科技有限公司、永康市茂金园林机械有限公司、国家林业和草原局哈尔滨林业

机械研究所、浙江中坚科技股份有限公司、浙江三锋实业股份有限公司、浙江皇嘉园林工具制造有限公

司、莱茵技术(上海)有限公司、宝时得科技(中国)有限公司、杭州万维检测技术有限公司。
本文件主要起草人:丁俊峰、朱道庆、赖佑政、高杨、邹永峯、王振东、杨海岳、杨锋、唐恩常、戴明瑜、

丁玉才、白亚军。
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便携式链锯 反弹试验

1 范围

本文件描述了测定以汽油机为动力的和以电为动力源的(包括以电池为动力源的)、带有导板和锯

链的链锯(以下简称“链锯”)的反弹能量的方法。
本文件的试验方法已被证明是一种用于评估和计算以电为动力源的(包括以电池为动力源的)和以

汽油机为动力且排量不超过80cm3 的链锯发生反弹时的反弹角和反弹能量的精确测量方法。本文件

不适用于评估发动机排量超过80cm3 的链锯。此外,因受反弹设备结构尺寸限制,本文件也不适用于

锯切长度超过63cm的链锯。
本文件中确定反弹能量方法的修改旨在使结果具有更好的再现性,根据以前的方法获得的试验结

果仍然有效。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

ISO6531 林业机械 便携式链锯 词汇(Machineryforforestry—Portablechain-saws—Vocabulary)
注:GB/T18960—2023 便携式链锯 词汇(ISO6531:2017,IDT)

ISO6535 便携式链锯 锯链制动器性能测试方法(Portablechain-saws—Chainbrakeperformance)
注:LY/T2890—2017 便携式油锯 锯链制动器性能测试方法(ISO6535:2015,IDT)

3 术语和定义

ISO6531界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

ISO和IEC在以下网址维护标准化术语数据库:
———ISO在线浏览平台:https://www.iso.org/obp;
———IEC电子百科:https://www.electropedia.org/。

3.1
导板头半径 barnoseradius
从导板中心线到中心线以上35°角范围内的导板前端部形成的连续半径。
注:见图1。

图1 导板头半径
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