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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ８６２６：１９８９《液压伺服振动试验设备　特性的描述方法》（英文版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ８６２６：１９８９，在标准结构和技术内容上与其一致。

本标准与ＩＳＯ８６２６：１９８９相比，编辑性修改内容如下：

———删除了ＩＳＯ８６２６：１９８９的前言。

———删除了引言中的注。

———用“本标准”一词代替“本国际标准”。

———用小数点符号“．”代替英文中作为小数点的符号“，”。

———在５．２中增加了注３。

———用ＩＳＯ５３４４：２００４中术语“３．１０　试验质量块”的定义代替了术语“５．４　试验质量块”的定义，

同时删除了５．４．１到５．４．６的术语和定义。

———在５．５．１１的术语“噪声”的定义中增补了内容。

———将附录Ａ中图６、图７和图８的图号分别修改为图Ａ．１、图Ａ．２和图Ａ．３；将附录Ｃ中表６改

为表Ｃ．１，图９改为图Ｃ．１；将附录Ｄ中图１０改为图Ｄ．１。

本标准是对ＧＢ／Ｔ１０１７９—１９８８的修订，与ＧＢ／Ｔ１０１７９—１９８８相比主要修改内容如下：

———增加了前言（见本版的前言）。

———依照ＩＳＯ８６２６：１９８９的结构，将引言从原标准的第１章中分离出来，放在正文之前。

———删除了１．１中的注；将“Ａ级描述”改为“１级描述”，将“Ｂ级描述”改为“２级描述”（１９８８年版

的１．１；本版的第０章和第１章）。

———删除了原标准增加引用的ＧＢ／Ｔ１３０１《表面粗糙度　参数及其数值》；为等同采用国际标准，

直接用ＩＳＯ８６２６：１９８９引用的国际标准代替了原标准引用的与其相对应的国家标准（１９８８年

版的第２章；本版的第２章）。

———将５．２中的原注２和注３分别调整为注１和注２，原注１调整为注３（１９８８年版的５．２；本版的

５．２）。

———将术语“５．４　试验质量块”的定义进行了修改，并删除了５．４．１到５．４．６的术语条号及其定义

（１９８８年版的５．４；本版的５．４）。

本标准自实施之日起代替ＧＢ／Ｔ１０１７９—１９８８。

本标准的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ和附录Ｄ均为规范性附录。

本标准由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ５３）提出并归口。

本标准负责起草单位：长春试验机研究所有限公司。

本标准参加起草单位：苏州东菱振动试验仪器有限公司、苏州试验仪器总厂、北京机械工业自动化

研究所、兵器工业第２０２研究所。

本标准起草人：王学智、袁松、江运泰、徐立义、武元桢、朱晓民、顾国富。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１０１７９—１９８８。

请注意本标准的某些内容有可能涉及专利。本标准的发布机构不承担识别这些专利的责任。
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引　　言

　　本标准规定了产生直线振动的液压伺服振动试验设备的特性，并用作此类设备的选择指南。

注：本标准为叙述方便，将“液压伺服振动试验设备”以下简称为“液压试验设备”。

术语“液压”的含义通常是指：由液压传动系统给电液控制装置输送液压油液以获得可变流量的液

体，并采用单一或多个控制环路使其作用在作动器上而产生振动运动。

液压试验设备示意图和液压直线振动发生器示意图如图Ａ．１和图Ａ．２所示。液压试验设备由以

下部分构成：

———完整的液压振动发生器系统〔一个（或多个）液压振动发生器、一个（或多个）伺服阀控制装置、

液压传动系统〕；

———控制仪；

———辅助台（见ＩＳＯ６０７０）；

———其他外部设备。

如果用户选择从多个来源（例如制造者）获取元件而组成的系统，则第６章、第７章、第８章和第９

章描述的特性可供其分别单独规定液压伺服振动试验系统的各个元件。

如果用户选择从一个来源获取完整的液压伺服振动试验系统，则应参考第６章、第９章和第１０章。

Ⅱ
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液压伺服振动试验设备

特性的描述方法

１　范围

用于产生振动的液压试验设备具有很宽的特性范围，这些特性能够采用不同的方法进行评定。

为了能够对不同来源的液压试验设备进行比较，本标准制定了：

ａ）　特性一览表；

ｂ）　获取某些特性的标准方法。

本标准提供了如下两个描述级别，用于描述液压试验设备：

ａ）　１级描述；

ｂ）　２级描述。

可通过用户和制造者协商来选择某一描述级别，本标准给出了由制造者在其投标书中描述的特性

一览表和随设备提供的技术文件。制造者的技术文件应至少包含与１级描述相应的特性。

本标准适用于以下设备：

———液压振动发生器［作动器、伺服阀、位置控制装置的全部或一部分，若需要，还配有静态力补偿

装置（见第５章、第６章和第７章）］；

———伺服阀控制装置（见第５章、第６章和第８章）；

———液压传动系统（见第５章、第６章和第９章）；

———完整的液压振动发生器系统（见第５章、第６章和第１０章）。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＩＳＯ２０４１　振动与冲击　词汇

ＩＳＯ３７４６　声学　噪声源声功率级的测定　简易法

ＩＳＯ４４０６　液压传动　油液　固体颗粒污染等级代号

ＩＳＯ４４１３　液压传动　设备传动和控制系统应用的一般规则

ＩＳＯ６０７０　振动发生器辅助台　设备特性的描述方法

３　符号

犃———有效横截面积；

犪———加速度；

犪ｂ———随机振动最大均方根值加速度；

犪ｇ———放大器输入端无控制信号且加载一个与信号源阻抗等值的阻抗时，所产生的噪声加速度；

犪０———最大空载加速度；

犪ｍａｘ———最大加速度（见５．５．７．２．１．１）；

犫———黏性阻尼；

犮———纵波速度（见附录Ｃ）；

１
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