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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准由中央军委装备发展部提出。
本标准由全国北斗卫星导航标准化技术委员会(SAC/TC544)归口。
本标准起草单位:中国测绘科学研究院、河北省测绘资料档案馆、山东省国土测绘院、武汉大学、中

国科学院精密测量科学与技术创新研究院、自然资源部第三大地测量队、中国航天时代电子有限公司卫

星导航系统工程中心、中国卫星导航工程中心、中国科学院国家授时中心、中科院上海天文台。
本标准主要起草人:秘金钟、谷守周、田挚、吴文坛、张海平、高士民、楼益栋、郑福、袁运斌、李敏、

陈现春、肖厦、陈海龙、蔡洪亮、宋淑丽、周伟莉、成兵、张晶晶。
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引  言

  当前我国北斗卫星导航系统已在测绘、勘探、海洋运输及渔用、车辆定位监控等领域得到广泛应用。
无论是专业用户还是大众用户,对北斗精密服务产品都有相应需求,但截至目前尚缺乏北斗精密服务产

品的相关标准。因此,亟需制定北斗卫星导航系统精密服务产品标准。
本标准旨在对我国北斗精密服务产品(如精密轨道、精密钟差、电离层等)制定相关标准,有利于规

范我国北斗精密服务产品使用,实现北斗精密服务产品标准化产出,加快北斗精密服务产品在各行各业

以及全球化的推广应用。
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北斗精密服务产品规范

1 范围

本标准规定了北斗卫星导航系统精密服务产品类型及文件内容、命名规则、文件格式和验证方法。

本标准适用于北斗卫星导航系统高精度定位、测速、授时、测姿等数据服务产品的生产与应用。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T17159—2009 大地测量术语

3 术语和定义

GB/T17159—2009界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
卫星精密轨道 satellitepreciseorbit
经处理得到的卫星高精度轨道数据。

3.2
卫星精密钟差 satellitepreciseclock
经处理精确估计或外推得到的卫星高精度时钟数据。

3.3
电离层延迟 ionosphericdelay
导航信号通过电离层时,相对于信号在真空传播而言,产生的传输时延。

3.4
码间偏差 differencecodebias
不同测距码信号在同一设备中传输时设备时延的差异。

3.5
设备时延小数偏差 fractional-cyclebiases
导航卫星信号载波相位设备时延的非整数部分。

3.6
对流层延迟 troposphericdelay
无线电信号经过地球大气中的对流层时,受到大气折射的影响,产生时延和路径弯曲,由此造成信

号的传播延迟。

3.7
地球自转参数 earthrotationparameter
表示地球自转的速率、自转轴方向及其变化的参数。
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