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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准由全国机械安全标准化技术委员会(SAC/TC208)提出并归口。
本标准起草单位:苏州澳昆智能机器人技术有限公司、皮尔磁自动化贸易(上海)有限公司、立宏安

全设备工程(上海)有限公司、中机生产力促进中心、南京林业大学光机电仪工程研究所、福建省闽旋科

技股份有限公司、中国标准化研究院。
本标准主要起草人:李政德、黄之炯、李勤、李立言、侯红英、张晓飞、徐凯、居荣华、程红兵、宁燕、

陈能玉、陈卓贤、朱斌、付卉青、刘治永、尹之尧、刘霞。
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引  言

  机械领域安全标准的结构如下:
———A类标准(基础安全标准),给出适用于所有机械的基本概念、设计原则和一般特征;
———B类标准(通用安全标准),涉及在机械的一种安全特征或使用范围较宽的一类安全装置:

● B1类,安全特征(如安全距离、表面温度、噪声)标准;
● B2类,安全装置(如双手操纵装置、联锁装置、压敏装置、防护装置)标准。

———C类标准(机器安全标准),对一种特定的机器或一组机器规定出详细的安全要求的标准。
根据GB/T15706,本标准属于B类标准。
本标准尤其与下列与机械安全有关的利益相关方有关:
———机器制造商;
———健康与安全机构。
其他受到机械安全水平影响的利益相关方有:
———机器使用人员;
———机器所有者;
———服务提供人员;
———消费者(针对预定由消费者使用的机械)。
上述利益相关方均有可能参与本标准的起草。
此外,本标准预定用于起草C类标准的标准化机构。
本标准规定的要求可由C类标准补充或修改。
对于在C类标准的范围内,且已按照C类标准设计和制造的机器,优先采用C类标准中的要求。
在机器全生命周期内进行制造、安装、建造、修理、调整、检查、疏通、设定、故障查找、测试、清洗、拆

卸、保养或维护时,因没有完全释放的能量,如势能、电能、热能等的意外释放,或者机器运动部件与能量

源的意外接通,都可能造成危害。上锁/挂牌是一种常见的控制危险能量方法,但随着技术的进步,用户

可能需要采用不同的方法和技术来保护人员的安全。上锁/挂牌只是属于GB/T15706—2012中6.3.5
规定的补充保护措施之一,如需进行风险评估,可参照GB/T15706—2012中第5章的规定。
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机械安全 危险能量控制方法
上锁/挂牌

1 范围

本标准规定了可能造成人员伤害的危险能量控制要求。
本标准也规定了控制危险能量意外释放1)的保护步骤、技术、设计、方法及性能指标,从而避免人员

受到伤害。

1) 从暴露于风险的人员的角度出发,任何意想不到的动作,如通电、启动和储能的释放,都属于危险能量意外

释放。

本标准适用于在机器全生命周期内的设计、制造、安装、建造、修理、调整、检查、疏通、设定、故障查

找、测试、清洗、拆卸、保养和维护等。
本标准不适用于由电线和插头连接电源且电源插头的插拔只由从事保养或维护人员个人控制的电

气设备上从事的保养或维护工作。在这种情况下,拔出电源插头就控制了意外通电或意外启动该机器

可能造成伤害。
本标准也不适用于与水、蒸汽、天然气或石油产品等压力管道传输和配送系统。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB5226.1—2008 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件

GB/T15706—2012 机械安全 设计通则 风险评估与风险减小

GB/T19876 机械安全 与人体部位接近速度相关的安全防护装置的定位

3 术语和定义

GB5226.1—2008和GB/T15706—2012界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
警报 alarm
用听觉或视觉的手段提醒人员即将发生的危险,如机器的启动、运动、失效或失灵。

3.2
授权人员 authorizedindividual
被指派执行危险能量控制的人员。

3.3
控制回路 controlcircuit
用以启动或中断机器的能源的回路,也可以是用来控制机器性能但不直接中断能源的控制装置或

系统的回路。
注:控制回路可以采用液压、气动、电气、机电等方式。
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