
中华人民共和国国家计量检定规程

JJG391—2009

力 传 感 器

ForceTransducers

  2009-10-09发布 2010-04-09实施

国 家 质 量 监 督 检 验 检 疫 总 局 发 布



力传感器检定规程

VerificationRegulationof

ForceTransducers

􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣
􀥣
􀥣
􀥣
􀥣

􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣􀥣
􀥣
􀥣
􀥣
􀥣
􀧣 􀧣

􀧣􀧣

JJG391—2009
代替JJG391—1985

  本规程经国家质量监督检验检疫总局于2009年10月09日批准,并自

2010年04月09日起施行。
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山东省计量科学研究院
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  本规程委托全国力值硬度计量技术委员会负责解释
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力传感器检定规程

1 范围

本规程适用于应变式力传感器 (以下简称力传感器)的首次检定、后续检定和使用

中检验。

2 引用文献

本规程引用下列文献:

GB/T7665—2005 传感器通用术语

JJF1011—2006 力值与硬度计量术语及定义

使用本规程时,应注意使用上述引用文献的现行有效版本。

3 符号及含义

本规程使用的符号、单位与含义见表1。
表1 符号、单位与含义

符号 单位 含义

Z %FS 力传感器的零点输出

Zd %FS 力传感器的零点漂移

R %FS 力传感器的重复性

L %FS 力传感器的直线性

H %FS 力传感器的滞后

Cp %FS 力传感器的蠕变

Cr %FS 力传感器的蠕变恢复

Sb %FS/月 力传感器的长期稳定性

St %FS/10K 力传感器的额定输出温度影响

Zt %FS/10K 力传感器的零点输出温度影响

θ0 μV,mV,mV/V 预热完成后,力传感器的零点输出值

θf μV,mV,mV/V 力传感器的额定输出值

Fn N,kN 力传感器的额定负荷

θ0max μV,mV,mV/V 30min内力传感器零点输出值的最大值

θ0min μV,mV,mV/V 30min内力传感器零点输出值的最小值

θfφ (φ=0°) μV,mV,mV/V 0°方位角时力传感器的额定输出值
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