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引  言

本规范以JJF1001—2011 《通用计量术语及定义》、JJF1059.1—2012 《测量不确

定度评定与表示》和JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》为基础性系列规范

进行制定。
本规范主要参考JT/T505 《四轮定位仪》等编制而成。
本规范为首次制定。
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四轮定位仪校准装置校准规范

1 范围

本规范适用于四轮定位仪校准装置 (不适用四轮定位仪专用校准架)的校准。本规

范规定了四轮定位仪校准装置的计量特性、校准条件和校准方法。

2 引用文件

本规范引用下列文件:

JJG202—2007 自准直仪

JJF1154 四轮定位仪校准规范

GB/T3730.3 汽车和挂车的术语及其定义 车辆尺寸

JT/T505 四轮定位仪

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和计量单位

JJF1001—2011、GB/T3730.3中界定的及以下术语和定义适用于本规范。

3.1 车辆支承平面 (简称X 平面) supportplaneofvehicle
测量车辆尺寸参数时,用于支承车轮的平坦、坚实的水平面。 [GB/T3730.3,

2.1]

3.2 车辆纵向对称平面 (简称Y 平面) longitudinalplaneofsymmetryofvehicle
线段AB 的垂直平分平面。A 和B 两点为通过同一轴上两端车轮轴线的X 平面的

垂面同车轮中心平面的交线Δ 与X 平面的交点 (见图1)。[GB/T3730.3,2.4]

图1 车辆纵向对称平面 图2 主销内倾

3.3 单轮前束 (角) individualwheeltoe-in (angle)
每一车轮的旋转平面相对汽车纵向轴线 (几何中心线)在水平面内的夹角。车轮前

端偏向纵向轴线方向为正,反之为负。
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