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表７０　速度控制模式的控制字１（ＳＴＷ１）中的特殊比特赋值详解 ５７!!!!!!!!!!!!!!

表７１　定位模式的控制字１（ＳＴＷ１）中的特殊比特赋值详解 ５７!!!!!!!!!!!!!!!!
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表７２　控制字２的各比特赋值总览 ５８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表７３　状态字１的各比特赋值总览 ５８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表７４　速度控制模式／定位模式的状态字１（ＺＳＷ１）中的公共比特赋值详解 ５９!!!!!!!!!!

表７５　速度控制模式中状态字１（ＺＳＷ１）特殊比特的赋值详解 ６０!!!!!!!!!!!!!!!

表７６　定位模式的状态字１（ＺＳＷ１）中的特殊比特赋值详解 ６０!!!!!!!!!!!!!!!!

表７７　状态字２的各比特赋值总览 ６０!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表７８　“状态字脉冲使能位”的结构 ６１!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表７９　ＳＡＴＺＡＮＷ信号定义 ６９!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８０　ＡＫＴＳＡＴＺ信号定义 ７０!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８１　ＭＤＩ＿ＭＯＤ信号定义 ７０!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８２　信号分配列表 ７４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８３　标准报文１的定义 ７６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８４　标准报文２的定义 ７６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８５　标准报文３的定义 ７６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８６　标准报文４的定义 ７７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８７　标准报文５的定义 ７７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８８　标准报文６的定义 ７８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表８９　标准报文７的定义 ７８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９０　标准报文９的定义 ７８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９１　标准报文８的定义 ７９!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９２　用于组态报文的参数 ７９!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９３　Ｐ９２２的编码 ７９!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９４　归一化ＤＯＩＯ数据的示例Ａ／Ｂ，参数值 ８２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９５　归一化ＤＯＩＯ数据的示例Ａ／Ｂ，参数描述元素 ８２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９６　归一化ＤＯＩＯ数据的示例Ｃ，参数值 ８２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９７　示例Ｃ，归一化ＤＯＩＯ数据的参数描述元素 ８３!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９８　参数９７９的结构（传感器格式） ８８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表９９　参数９７９中的子索引０（首部） ８８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１００　参数９７９中的子索引１（传感器类型） ８８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０１　参数９７９中的子索引２（传感器分辨率） ８９!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０２　Ｇｘ＿ＸＩＳＴ２的赋值（传感器ｘ位置实际值２） ９２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０３　Ｇｘ＿ＸＩＳＴ２的错误代码 ９２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０４　传感器控制字 ９３!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０５　传感器状态字 ９４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０６　状态 ９７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０７　转换 ９８!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０８　传感器控制字的优先级 １０１!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１０９　带有附加外围设备控制的标准报文的示例 １０６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１０　故障缓冲器参数 １１０!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１１　故障代码示例 １１２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１２　故障类属性定义 １１２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１３　ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ故障类定义 １１３!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１４　参数９６４的结构（驱动单元标识） １１４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

Ⅵ

犌犅／犣２５７４０．１—２０１０



表１１５　行规标识号的定义 １１４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１６　参数９７５的结构（ＤＯ标识） １１４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１７　参数Ｐ９７５．５的结构 １１５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１８　参数Ｐ９７５．５的ＤＯ类型类定义 １１５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１１９　参数Ｐ９７５．６中ＤＯ子类１标识的比特分配 １１５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２０　参数９７４的结构（基本模式参数访问标识） １１６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２１　ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅＩ＆Ｍ参数定义 １１６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２２　ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ参数值定义 １１７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２３　ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ错误代码定义 １１７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２４　应用类的专用ＤＯ功能 １２２!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２５　“活动标记监视”参数 １２４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２６　“ＤＯＩＯ数据报文选择和配置”的参数 １２４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２７　“传感器接口”的参数 １２４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２８　“故障缓冲处理”的参数 １２４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１２９　“警告机制”的参数 １２４!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３０　“闭环控制工作模式”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３１　“设置并存储局部参数集”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３２　“设置存储完整参数集”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３３　“驱动器复位”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３４　“写参数的操作优先权”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３５　“ＤＯ标识和设置”的参数 １２５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３６　“参数集标识”的参数 １２６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３７　“设备标识”的参数 １２６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３８　“备选监控设备ＤＯＩＯ数据控制通道”的参数 １２６!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１３９　按参数号列出的ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ参数 １２７!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１４０　过程工艺工作模式的控制字１的比特赋值概览 １３６!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１４１　过程工艺工作模式的状态字１各比特赋值总览 １３６!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表１４２　过程工艺工作模式的驱动器状态／故障字的比特赋值概览 １３７!!!!!!!!!!!!!

表１４３　标准报文２０的定义 １４１!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!
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前　　言

ＧＢ／Ｚ２５７４０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ》分为如下２个部分：

ＧＢ／Ｚ２５７４０．１—２０１０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ第１部分：行规规范》；

ＧＢ／Ｚ２５７４０．２—２０１０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ第２部分：行规到网络技

术的映射》；

本指导性技术文件为ＧＢ／Ｚ２５７４０的第１部分。

ＧＢ／Ｚ２５７４０．１—２０１０修改采用ＰＲＯＦＩＢＵＳ国际组织技术规范《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ驱动

行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ技术规范》，在技术内容上与原技术规范没有差异，为方便我国用户使用，在文本结构

编排上进行了调整，并按ＧＢ／Ｔ１．１的要求进行编辑。

本指导性技术文件由中国机械工业联合会提出。

本指导性技术文件由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１２４）归口。

本指导性技术文件起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、中科院（沈阳）自动化研究

所、西南大学、山东大学、清华大学、北京理工大学、深圳市步进科技有限公司、上海自动化仪表股份有限

公司、上海工业自动化仪表研究所、西门子（中国）有限公司、伦茨（上海）机电传动有限公司。

本指导性技术文件主要起草人：王麟琨、刘丹、王春喜、杨志家、刘枫、张承瑞、谢素芬、肖曦、冬雷、

丁露、池家武、包伟华、彭瑜、欧阳劲松、惠敦炎、陈忠华、侯凯。
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引　　言

ＩＥＣ６１８００７１描述了控制系统和可调速电气传动系统（ＰＤＳ）之间一种通用的接口。这种接口可

以被嵌入到控制系统内。控制系统本身也可以置于驱动器内（也称之为“灵巧驱动器”或“智能驱动

器”）。通用的ＰＤＳ接口不为任何通信网络技术（例如ＰＲＯＦＩＢＵＳ和ＰＲＯＦＩＮＥＴ）所专用。ＩＥＣ６１８００

７１的附录中规定了不同驱动行规类型对通用ＰＤＳ接口的映射。

有多种物理接口可供利用（模拟式和数字式的输入和输出，串行和并行的接口，现场总线和网络）。

对于某些应用领域（如运动控制）和某些驱动类（如标准驱动器，定位装置），现已定义了基于特定物理接

口的行规。相应驱动器和应用程序接口的实现则是专用的，并且是多种多样。

ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ定义了一组被映射到ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规的通用的驱动控制功能、参数和状态机或工作

顺序的描述。

ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ符合ＩＥＣ６１８００７系列标准。ＩＥＣ６１８００７１提供了一种访问驱动器的功能和数据的

方式，而该方式与所用的驱动行规和通信接口无关。目的是建立一种适合于映射到不同通信接口的通

用功能和对象的通用驱动器模型，从而能够提供控制器中的运动控制（或速度控制，或驱动控制应用）的

通用实现，而无需任何专门的驱动器实现的知识。定义通用接口的原因如下：

对于驱动设备制造商：

———向系统集成商提供的支持可以少花精力；

———由于采用通用的名词术语，在描述驱动功能时相对简便；

———驱动器的选用不取决于可用的专门技术支持。

对于控制设备制造商：

———不受总线技术影响；

———易于进行设备的集成；

———与驱动器的制造商无关。

对于系统集成商（构建模块、机器、成套装置等）：

———对于设备集成可以少花精力；

———对于驱动模型化的理解方式是惟一的；

———与总线通信技术无关。

采用若干不同的驱动器和特定的控制系统来设计运动控制的应用时，需要花费很多精力。为实现

系统软件和理解各个部件的功能型描述，都可能耗费项目的资源。在某些情形下这些驱动器不能共享

相同的物理接口。有些控制设备仅支持一种接口，而这样的接口恰恰又不能得到特定驱动器的支持。

另一方面，又规定了不相兼容的功能和数据结构。这就使得系统集成商不得不为应用软件编写接口软

件，以处理原本不应由他们负责的工作。

某些应用需要在现有配置中进行设备替换或新设备的集成。这样就会面对不同的不相兼容的解决

方案。采用一种驱动行规和制造商特定的扩展的解决方案，可能是不可接受的。这就降低了选择的自

由度，使所选择的设备从最适合于该应用改变至可用于特定物理接口并得到控制器支持。

图１表示本指导性技术文件与ＩＥＣ６１８００和ＩＥＣ／ＴＲ６２３９０的关系。设计符合本指导性技术文件

的设备不需符合ＩＥＣ６１８００７１中通用ＰＤＳ接口规范。ＩＥＣ６１８００７１可被用来指导人们从驱动器的

抽象视角按照ＩＥＣ６１８００７１中的抽象名词术语进行转换，例如将ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ的命令转换为更通用的

术语。
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本指导性技术文件规定ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规。

注：在ＩＥＣ６１８００７系列标准中称之为“行规类型３”。

ＧＢ／Ｚ２５７４０．２—２０１０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ　第２部分：行规到网络

技术的映射》，规定了如何将ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规（行规类型３）映射到ＰＲＯＦＩＢＵＳＤＰ和ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ。

图１　犘犚犗犉犐犱狉犻狏犲文件的结构
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犘犚犗犉犐犅犝犛牔犘犚犗犉犐犖犈犜技术行规

犘犚犗犉犐犱狉犻狏犲　第１部分：行规规范

１　范围

本指导性技术文件规定了用于电气传动系统（ＰＤＳ）的ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规。

本指导性技术文件适用于ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规可被映射到不同的通信网络技术。

注：本指导性技术文件中规定的功能不涉及对功能安全的保证，功能安全要求根据相关的标准、协议和法律采取

附加措施。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本指导性技术文件的引用而成为本指导性技术文件的条款。凡是注日期的

引用文件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本指导性技术文件，然而，鼓

励根据本指导性技术文件达成协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用

文件，其最新版本适用于本指导性技术文件。

ＧＢ／Ｔ２９００．５６—２００８　电工术语　控制技术（ＩＥＣ６００５０３５１：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１９６５９．１—２００５　工业自动化系统与集成　开放系统应用集成框架　第１部分：通用的参考

描述（ＩＳＯ１５７４５１：２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｚ２５７４０．２—２０１０　ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ　第２部分：行规到网

络技术的映射

ＩＳＯ／ＩＥＣ１９５０１　信息技术　开放式分布处理　通用建模语言（ＵＭＬ）（版本１．４．２）

ＩＥＣ／ＴＲ６２３９０：２００５　通用自动装置　行规规范

３　术语和定义、缩略语

３．１　术语和定义

下列术语和定义适用于本指导性技术文件。

３．１．１

实际值　犪犮狋狌犪犾狏犪犾狌犲

给定时刻的变量值。

［ＧＢ／Ｔ２９００．５６—２００８，３５１２１０２］

３．１．２

算法　犪犾犵狅狉犻狋犺犿

能根据输入数据值计算出输出数据值的一个完全确定的、有限的指令序列。

［ＧＢ／Ｔ２９００．５６—２００８，３５１２１３７］

３．１．３

应用　犪狆狆犾犻犮犪狋犻狅狀

专用于工业过程测量与控制中问题解决方案的软件功能元素。

注：应用可分布在资源中，也可与其他应用通信。

［ＩＥＣ／ＴＲ６２３９０：２００５，３．１．２，已修改］
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