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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件等同采用ISO17253:2014《土方机械和越野伸缩臂叉车 预期公路行驶机器的设计要求》。
与本文件中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T7593—2008 机动工业车辆 驾驶员控制装置及其他显示装置用符号(ISO3287:

1999,IDT);
———GB/T8498—2017 土方机械 基本类型 识别、术语和定义(ISO6165:2012,IDT);
———GB/T8593.1—2021 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第1部分:通用符

号(ISO6405-1:2004,IDT);
———GB/T8593.2—2021 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第2部分:机器、工

作装置和附件的特殊符号(ISO6405-2:2017,IDT);
———GB/T10913—2005 土方机械 行驶速度测定(ISO6014:1986,MOD);
———GB/T14781—2014 土方机械 轮胎式机器 转向要求(ISO5010:2007,IDT);
———GB/T15706—2012 机械安全 设计通则 风险评估与风险减小(ISOISO12100:2010,

IDT);
———GB/T16937—2020 土方机械 司机视野 试验方法和性能准则(ISO5006:2017,IDT);
———GB/T17921—2010 土方机械 座椅安全带及其固定器 性能要求和试验(ISO6683:2005,

MOD);
———GB/T18577.1—2008 土方机械 尺寸与符号的定义 第1部分:主机(ISO6746-1:2003,

IDT);
———GB/T18577.2—2008 土方机械 尺寸与符号的定义 第2部分:工作装置和附属装置

(ISO6746-2:2003,IDT);
———GB/T19929—2014土方机械 履带式机器 制动系统的性能要求和试验方法(ISO10265:

2008,IDT);
———GB/T19933.5—2014 土方机械 司机室环境 第5部分:风窗玻璃除霜系统的试验方法

(ISO10263-5:2009,IDT);
———GB/T20418—2011 土方机械 照明、信号和标志灯以及反射器(ISO12509:2004,MOD);
———GB/T21152—2018 土方机械 轮式或高速橡胶履带式机器 制动系统的性能要求和试验

方法(ISO3450:2011,MOD);
———GB/T21154—2014 土方机械 整机及其工作装置和部件的质量测量方法(ISO6016:2008,

IDT);
———GB/T21155—2015 土方机械 行车声响报警装置和前方喇叭 试验方法和性能准则

(ISO9533:2010,IDT);
———GB/T21936—2008 土方机械 安装在机器上的拖拽装置 性能要求(ISO10532:1995及

ISO10532:1995/Amd.1:2004,IDT);
———GB/T25399—2010 农林拖拉机和机械 液压接头 制动回路(ISO5676:1983,MOD);
———GB/T25607—2010 土方机械 防护装置 定义和要求(ISO3457:2003,IDT);
———GB/T25617—2010 土方机械 机器操作的可视显示装置(ISO6011:2003,IDT);
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———GB/T25622—2010 土方机械 司机手册 内容和格式(ISO6750:2005,IDT);
———GB/T25684(所有部分) 土方机械 安全[ISO20474(所有部分)];
———GB/T25685.1—2010 土方机械 监视镜和后视镜的视野 第1部分:试验方法(ISO14401-1:

2009,IDT);
———GB/T25685.2—2010 土方机械 监视镜和后视镜的视野 第2部分:性能准则(ISO14401-2:

2009,IDT);
———GB/T35205.1—2017 越野叉车 安全要求及验证 第1部分:伸缩臂式叉车(ISO10896-1:

2012,IDT)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国土方机械标准化技术委员会(SAC/TC334)归口。
本文件起草单位:天津工程机械研究院有限公司、厦门市标准化与质量品牌协会、合肥宝发动力技

术股份有限公司。
本文件主要起草人:蒋旭东、张建安、刘锡霞。
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引  言

  本文件是ISO12100定义的C类标准。
本文件的范围说明了涉及的机械以及所包含的危险、危险状态或危险事件的范围。
由于机器的设计和制造都遵循C类标准的要求,因此当C类标准的要求与A类或B类标准要求不

同时,C类标准的要求优先于其他标准。
土方机械和越野伸缩臂叉车偶尔围绕工地行驶进出公路且与其他车辆并行,其在工地行驶的安全

设计和验证已在ISO20474和ISO10896-1中进行了规定,但在道路上行驶的要求没有定义,或在地区

和地方立法、规则或实践规范中没有涵盖。这种情况下由于缺乏和不同要求,提出了机器在道路上使用

时的安全要求。
本文件目的是提供设计和验证要求,以确保土方机械和越野伸缩臂叉车在道路上使用的安全水平。
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土方机械和越野伸缩臂叉车
预期公路行驶机器的设计要求

1 范围

本文件规定了ISO6165定义的司机坐式、驾乘式土方机械和GB/T35205.1中定义的越野伸缩臂

叉车预期在公路上行驶的要求。
本文件规定了适当的技术措施,用以消除或减少这些机器在道路行驶时重大危险、危险情况和危险

事件的风险。
本文件不适用于以下情况:
———支腿上的机器,例如,步履式挖掘机;
———与司机站立操作(驾乘式或非驾乘式)或遥控土方机械/越野伸缩臂叉车相关的危险;
———用户要求,包括培训,操作许可和机器上牌税;
———当地使用限制,如道路/桥梁能力;
———环境要求,如发动机排放、噪声制冷剂或可回收性。
注:更为严格的国家标准或其他法规,可适用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款,其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T25606—2010 土方机械 产品识别代码系统(ISO10261:2002,IDT)

ISO3287 机动工业车辆 驾驶员控制装置及其他显示装置用符号(Poweredindustrialtrucks—

Symbolsforoperatorcontrolsandotherdisplays)

ISO3450:2011 土方机械 轮式或高速橡胶履带式机器 制动系统的性能要求和试验方法

(Earth-movingmachinery—Wheeledorhigh-speedrubber-trackedmachines—Performancerequire-
mentsandtestproceduresforbrakesystems)

ISO3457 土方机械 防护装置 定义和要求(Earth-movingmachinery—Guards—Definitions
andrequirements)

ISO5006 土方机械 司机视野 试验方法和性能准则(Earth-movingmachinery—Operator’s
fieldofview—Testmethodandperformancecriteria)

ISO5010 土方机械 轮胎式机器 转向要求(Earth-movingmachinery—Rubber-tyredma-
chines—Steeringrequirements)

ISO5676:1983 农 林 拖 拉 机 和 机 械 液 压 接 头 制 动 回 路(Tractorsandmachineryfor
agricultureandforestry—Hydrauliccoupling—Brakingcircuit)

ISO6011 土方机械 机器操作的可视显示装置(Earth-movingmachinery—Visualdisplayof
machineoperation)

ISO6014 土方机械 行驶速度测定(Earth-wovingmachinery—Determinationofgroundspeed)

ISO6016 土方机械 整机及其工作装置和部件的质量测量方法(Earth-movingmachinery—
1
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